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	indikativni: - Kratki istorijski razvitak bionike i mehatronike. - Antropometrija. - Sile i momenti inercije, Ekvivalentna uravnotežavajuća sila. -  Koštano tkivo; struktura, zbijena, spužvasta, mikroustrojstvo , lomovi koštanog tkiva, - Prirodni dizajn,  - Veze koštanog sistema , reakcije veza, - Opća teorija uravnoteženosti i neuravnoteženosti,- Ljudska ruka kao uzor za manipulator robota,- Mišići ,Rad mišića, Električka svojstva mišića ,- Krvni , žilni sistem, srce, - Ljudska ruka kao uzor za manipulator robota, - Manipulator, Robot,- Dinamička stabilnost,- Robot kao mehanički sistem,- Robot kao mehatronički sistem, Dinamika robota,- Pauk, gusjenica, gušter.
	metode: Predavanja, Auditorne vježbe.
	objasnjenje: - Samostalne zadaće,- Testovi- Usmeni ispit
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