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	nazivPredmeta: MEHATRONIČKI SISTEMI VOZILA
	sifraPredmeta: ne popunjavati
	ciklusStudija: 1
	ects: 3
	: 
	preduslovi: Nema
	ogranicenja: Nema
	trajanje: 1
	semestar: 5
	p: 2
	a: 0
	l: 1
	fakultet: Mašinski fakultet Tuzla
	studij: Mehatronika
	nastavnik: dr.sc. Elvedin Trakić, vanr.prof
	email: elvedin.trakic@untz.ba
	IDn: 
	IDf: 
	IDs: 
	web: www.mf.untz.ba
	ciljevi: Osposobljavanje studenata za rješavanje inžinjerskih problema pri projektovanju mehatroničkih sistema. Upoznavanje s mehatronikom motornih vozila 
	ishodi: Na kraju semestra/kursa uspješni studenti, koji su tokom čitavog nastavnog perioda kontinuirano obavljali svojeobaveze, će biti osposobljeni da: vladaju osnovnim znanjima iz oblasti mehatroničkih sistema vozila.
	indikativni: - Složeni mehatronički sistemi, pojam složenih sistema, perspektiva primjene i razvoja,- Motorno vozilo kao složeni mašinsko-mehatronički sistem,- Sistem: vozač-vozilo-okolina. Vozač kao operator u mehatroničkom sistemu,- Mehatronički podsistemi motornog vozila: motor, spojnica, kočnica, prenosnik, pogonski most,- Mehatronički podsistemi motornog vozila točkovi, podsistem za signalizaciju, podsistem upravljanja i regulacije. - Matematsko modeliranje mehatroničkih podsistema motornog vozila, - MOTOR kao transformator energije, hidraulični i pneumatski pr.snage.- Matematsko modeliranje mehatroničkih podsistema motornog vozila,  - MOTOR kao transformator energije, hidraulični i pneumatski pr.snage,- Mehatronički podsistem servohidraulike,  - Matematsko modeliranje vozila kao složenog dinamičkog sistema. - Upravljenje i regulacija sa DIZEL i OTTO motorima,  - Motorno vozilo - inteligentni mehatronički sist.- Hibridno vozilo-Tesla vozilo.
	metode: Predavanja,laboratorijske vježbe, Projekti, Pismena/usmena provjera znanja, seminarski i konsultacije
	objasnjenje: - Predavanja – teorijska predavanja, aktivna dvosmjerna komunikacija student profesor, obavezno prisustvo   studenata;- Laboratorijske vježbe – rad u laboratoriji, stjecanje praktičnih vještina vezanih za tematiku izučavanog    predmeta, aktivna dvosmjerna komunikacija student – asistent, obavezno prisustvo vježbama;- Seminarski/Projekti – samostalan rad studenta na rješavanju postavljenog problema- Konsultacije – pojašnjavanje eventualnih nejasnoća vezanih za tematiku izučavanog predmeta.
	tezinskiFaktor: Prisutnost nastaviTestovi (ukupno 50 bodova)2 testa (zadaci + teorija) x 25 = 50 bodovaSamostalne zadaće 3 x 5 = 15 bodovaZavršni ispit : 35 bodova
	literatura: 1. W. Bolton, Mechatronics – Electronic control systems in mechanical and electrical engineering, Prentice Hall, 20032. Rafael C. Gonzalez,: Richard E. Woods,: „Digital Image Processing“ 2002.
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