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	CurrentPage: 
	PageCount: 
	CurrentDate: 
	nazivPredmeta: AUTOMATSKO UPRAVLJANJE 
	sifraPredmeta: ne popunjavati
	ciklusStudija: 1
	ects: 6
	: 
	preduslovi: 
	ogranicenja: Nema
	trajanje: 1
	semestar: 7
	p: 3
	a: 1
	l: 1
	fakultet: Mašinski fakultet
	studij: Mehatronika / Mehatronika
	nastavnik: dr.sc. Almir Osmanović, van.prof.
	email: almir.osmanovic@untz.ba
	IDn: 
	IDf: 
	IDs: 
	web: www.mf.untz.ba
	ciljevi: Osnovni cilj  je upoznavanje studenata sa fundamentalnim znanjima iz teorije upravljanja mehatroničkim i drugih sistema, koja predstavljaju bazne tehnike analize i dizajna odgovarajućih sistema. Takođe se predstavljaju savremeni  softverski i hardverski alati za analizu, dizajn i implementaciju sistema upravljanja.   
	ishodi: Na kraju semestra/kursa uspješni studenti, koji su tokom čitavog nastavnog perioda kontinuirano obavljali svoje obaveze, će biti osposobljeni da: Analiziraju i dizajniraju sisteme automatskog upravljanja, koriste savremene softverske i hardverske alate za analizu, dizajn i implementaciju sistema automatskog upravljanja.
	indikativni: 1. Uvod u automatsko upravljanje. 2. Dinamički (matematski) model. 3. Laplasove transformacije. 4. Prijenosne funkcije. 5. Lokacija polova. 6. Blok dijagrami. 7. Greške u stabilnom stanju. 8. Prijelazno stanje sistema. 9. Dominantni polovi i nule. 10. Routh-Hurwitz kriteriji stabilnosti. 11. GMK Metoda. 12. PID kontroleri. 13. Bode dijagrami. 14. Nyquist kriterij stabilnosti. 15. Modeli prostornog stanja. 16. Stabilnost sistema u frekventnom području.
	metode: Predavanja – teorijska predavanja, aktivna dvosmjerna komunikacija student profesor, obavezno prisustvo studenata. Auditorne vježbe – stjecanje praktičnih vještina vezanih za tematiku izučavanog predmeta, aktivna dvosmjerna komunikacija student – asistent, obavezno prisustvo vježbama. 
Laboratorijske vježbe – stjecanje praktičnih vještina vezanih za tematiku izučavanog predmeta, aktivna dvosmjerna komunikacija student – asistent, obavezno prisustvo vježbama. 

	objasnjenje: Pismeni (iz teorijskog dijela) – student rješava postavljenja pitanja/zadatke u zadanom vremenskom periodu vezanih za tematiku izučavanja.
Pismeni (praktični dio - zadaci) - student rješava postavljenja pitanja/zadatke u zadanom vremenskom periodu vezanih za tematiku izučavanja.
Završni ispit – usmeni odgovor na postavljena pitanja profesora.
	tezinskiFaktor: Aktivnost                                     Bodovi
Prisutnost nastavi                           2
Testovi zadaci (1 testa x 30)        30
Testovi teorija (2 testa x 22)       44
Završni ispit (Usmeni)                 24
UKUPNO:                                      100

	literatura: Dorf R.C., 2010. Modern Control Systems. New Jersey: Prentice Hall.
Golnaraghi F., Kuo B.C., 2009. Automatic Control Systems. New Jersey: Wiley.
Nise, N. S. (2011). Control system engineering. New York: John Wiley & Sons, inc.
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